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Forst ut att testa

Analyser med enkel logik for *
oversiktliga halsoindex '

» Reglertider

« Utrullningstider

» Energitransport
barlager

Enstaka test av avancerad
autonom dataanalys

« Systemvolym
reglerolja
« Servoindikering

Men ocksa fler buisness
case

» (Digitala peglar)
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Motsvarar hela
Potential effekthdjning Umeas effektbehov

Skelleftealven /\
1 025 MW 337 MW h
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Tillstand

Beskrivning

Tillstandskiterier Ex.

kavitationskador

Fel

Drift &) méjlig

Brott eller [ackage
fran nav

1 Inga teckenpa  |Ingen atgard Blank yta
degradering
Begynnande Ingen atgird men Mindre partier har
2 degradering registrerat matvarde matt yta,
Utbredd Reducerat intervall IEC 60609-1 Ovre
3 degradering for TK eller atgard gransvirde
Kritiskt tillstind  |Atgiird krdvs for 2 X IEC 60609-1
4 fortsatt drift Ovre gransvirde
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